


Realiza con el programa de simulación Crocodile los siguientes montajes. Guarda una copia en mis documentos con el número correspondiente al del ejercicio.
Asegúrate de entender bien el montaje, una vez montado. Muestra al profesor cada ejercicio una vez terminado. Anota en la libreta las soluciones a las cuestiones planteadas en los montajes para luego realizar un informe. En el informe debes poner los esquemas, tablas de velocidades, la explicación, las fórmulas y los cálculos de cada ejercicio.
Realiza un informe técnico en Word utilizando la presente práctica para realizar dicho informe (se aconseja guardar cada sesión en mis documentos y enviarse el informe como archivo adjunto en un correo electrónico, para tener dos copias de seguridad).

	SISTEMAS DE TANSMISIÓN

	M1
	Conecta al eje de un motor de velocidad constante, un sistema mecánico que reduzca su velocidad a la mitad. Comprueba con varias velocidades del motor (mínimo 4). Realiza una tabla con las velocidades de la rueda impulsora y seguidora.

	M2
	Conecta al eje de un motor de velocidad constante, un sistema mecánico que tenga una rueda pequeña conectada a otra grande, y pon otro motor de la misma velocidad, pero invirtiendo el sentido, primero la grande y después la pequeña. Analiza las diferencias en un y otro caso.

	M3
	Fija la velocidad del motor a 300 rpm y conecta un sistema de engranajes que reduzca la velocidad de giro hasta 4 rpm.

	M4
	Conecta un motor mediante un interruptor a una batería variable, haz una tabla para diferentes valores de voltaje y revoluciones (mínimo 4).

	M5
	Conecta una batería de 9v al motor, y al eje de este como carga un volante de inercia con el valor de 0,1Kg.m. Explica que sucede.

	M6
	Conecta un sistema que cambie el sentido de giro de un motor mediante un conmutador doble. Utiliza también una batería de 3v y un interruptor general. Conecta un volante de inercia de 0,05Kg.m. Cambia el sentido de giro del motor. Explica que sucede.

	M7
	Copia el ejercicio anterior dos veces (dos circuitos independientes). En el segundo coloca entre el volante de inercia y el motor un sistema reductor de velocidad (4 ruedas). Acciona ambos conmutadores para ambos volantes giren en el mismo sentido. Tras un tiempo, accionamos los conmutadores para que los volantes cambien de sentido. ¿Por qué no tardan lo mismo en obedecer la orden?

	M8
	Conecta una cremallera con un gran número de dientes a un sistema como el del ejercicio M6, con reducción por cadena, y acciónala en uno y otro sentido.

	M9
	Conecta en el extremo una polea con carga, y prueba hasta conseguir levantar el máximo peso. ¿Cómo puedes levantar más peso? Haz el montaje.

	M10
	Monta un sistema mecánico complejo, en el que utilices el mayor número posible de los elementos utilizados en los ejercicios anteriores. Explica su funcionamiento.
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